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/Symboly

JA

>

N

Vystraha - Mozna zranéni nebo smrtelné nebezpeci!

A Vystraha - Smrtelné nebezpeci urazu elektrickym proudem!

Upozornéni - Dulezité informace!

Vyzva - Nezbytna ¢innost!

Zobrazeni jsou zaloZzena na prikladech produktd. Odchylky od dodaného produktu jsou

mozné.
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1 VSeobecna bezpe€nostni upozornéni
Ugelové pouziti
Rizeni vrat je uréeno pro strojné pohanéna vrata s pohonem (NES/DES systém koncovych
spinacu GfA).
Provozni spolehlivost je zaru€ena pouze pfi pouziti v souladu se stanovenym ucelem. Pohon
je nutno chranit pred destém, vihkosti a agresivnimi podminkami prostredi. Za Skody
zpusobené jinym pouzitim a nedodrzovanim navodu se nepfebira zadna zaruka.
Zmeény jsou pripustné pouze se souhlasem vyrobce. V opacném pfipadé zanika prohlaseni

vyrobce.

Bezpec€nostni upozornéni

Montaz a uvedeni do provozu smi provést pouze vyskoleny odborny personal.

Na elektrickych zafizenich smi pracovat jen elektrikari. Musi posoudit prace, které jim byly
pridéleny, rozpoznat mozné zdroje nebezpeci a provést pfiméfena preventivni bezpecnostni
opatreni.

Montazni prace smi byt provadény pouze za stavu bez napéti.

Je nutno mit na zfeteli platné pfedpisy a normy.

Kryty a ochranna zafizeni
Provozovani pouze s pfislusnymi kryty a ochrannymi zafizenimi.

Je nutno zabezpecit spravné ulozeni tésnéni a spravné utazena Sroubova spojeni.

Nahradni dily

Pouzivejte jen originalni nahradni dily.
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Typova fada TS 970
Rozméry V x S x H 155 x 386 x 90 mm
Montaz kolmo
: bez vibraci
Vibrace Montas
Provozni frekvence 50/60 Hz
1 N~220 V, PE
Provozni napéti 3 N~220-400 V, PE
3~220-400 V, PE
Vystupni vykon pro pohon, maximalni 3 kW
Hodnoty pojistek na kazdou fazi, z vyroby 10-16 A
Externi napajeci napéti: 24 vV DC
(elektronické hodnoty pojistek interni) 0,18 A
Externi napajeci napéti: X1/L, X1/N 1N~230V
(hodnoty pojistek pres citlivou pojistku F1) 1.6 A pomala
24 V DC
Vstupy fizeni
typ. 10 mA
Typ kontaktu relé o
max. proud pfi 230 VAC 1 A, pfi 24 VDC 0,4 A bezpotencialovy
(doporuéeni: pouzijte LED zarovky) prep
Zatizeni kontaktu relé, 230 VAC
v Ohmech/induktivni
1 A
PFikon ovladani 10 VA
Provoz: -10..+50 0
Rozsah teploty Skladovani: +0..+50 C
az 93 %
Vlhkost vzduchu nekondenzujici
Druh kryti skriné IP65
i(ompatibilni koncovy spina¢ GfA NES; DES )
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3 Mechanicka montaz

' Montaz ovladani
® o Pouzivat jenom ve vnitfnich prostorech
e Upevnéni pouze na podkladu bez vykyvu a vibraci
¢ Pfipustna pouze kolma vestavna poloha
¢ Vrata musi byt z mista montaze viditelna
Predpoklady
Nesmi byt prekroCena pripustna zatizeni stén, upevnéni, spojovacich a pfenasecich prvku.
Upevnéni
/ . e . . N
Upevnéni ovladani se provadi 4 podélnymi otvory
// ///(/
%
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4 Elektricka montaz

-
if Vystraha - Smrtelné nebezpeci urazu elektrickym proudem!
¢ Vypnéte pfivodni napéti a prekontrolujte, zda nejsou vodice pod napétim
e Dodrzujte platné predpisy a normy

e Elektrické pfipojeni provedte odbornym zplsobem

S e Pouzivejte vhodné naradi J

-
AZékazm’k musi poskytnout vstupni ochranu a zafizeni pro odpojovani od sité!

e U FU pohon je nutno pouzivat pouze komplexni proudové chranice typu B
¢ Pfipojeni na domovni instalaci pfes odpojovac od sité = 10 A v souladu s EN

12453 (napf. konektorové spojeni CEE, hlavni vypinac)

- )

[jﬂ Je nutno si predist montazni navod k pohonu!
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Prehled pfipojeni spojovaciho vedeni
4 I

DES a NES DES
Spojovaci vedeni motoru Spojovaci vedeni koncového spinace
MOT X13 |Konektor motoru DES X12 | Konektor koncového vypinace
Kolik| Zila | sv Kolik| Zila | sv.
1 3 W |Faze W 1 5/ws 1 |Pojistny sled +24 V
2 2 V |FéazeV 2 6/br 2 |Kanal B (RS485)
3 1 U |FazeU 3 7/gn 3 |Ground
4 4 D [Neutralni vodi¢ (N) | 4 8/ge 4 |Kanal A (RS485)
5 PE PE 5 9/gr 5 |Pojistny sled
6 10/rs | 6 |Napajeci napéti 8 V DC
NES
Spojovaci vedeni
NES X12 | Konektor koncového vypinace
Kolik| Zila | sv.
1 5/ws 11 | Potencial koncového spinace +24 V, mustek na X12 5,7, 9, 11, 14
2 6/br 12 | S5 Doplnkovy koncovy spinac, testovani resp. funkce spinaci listy
3 7/gn 6 | S3 otevrit koncovy spinac
4 8/ge 15 | S6 Dopliikovy koncovy spinac, funkce relé nebo EasteCné otevieni
5 9/gr 8 | S4 zavfit koncovy spinac
\_ 6 10/rs 4 Pojistny sled )
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Osazeni koncovych spinaéu, Sroubovaci provedeni do roku vyroby 1997

(W1 h

X12 G
___________________________________________________________ Lro————— sSwW
b\:; E)EFR ?isw Y1

F1 Termokontakt X12 |Zakladni deska koncového vypinace

G1 Usmérifiovac S1 Nouzoveé otevieni koncovy spinac

M1 Motor S2 Nouzoveé zavreni koncovy spinac

S10 Nouzovy ruéni provoz S3 Otevfit koncovy spinac

w1 Spojovaci vedeni S4 Zavfit koncovy spinac

Y1 Pruzinova brzda S5 Pfidavny koncovy spinac
\_ S6 Pfidavny koncovy spinad Y,
Osazeni jednotlivych koncovych spinaci
4 N

W1

123 4PE 5 7 9 10 6 8

A1 Svorkova skfin S3 Otevfit koncovy spinac

F1 Termokontakt S4 Zavfit koncovy spinac

M1 Motor S5 Pfidavny koncovy spinac

S10 Nouzovy ruéni provoz S6 Pfidavny koncovy spinac

w 1 Spojovaci vedeni Y,
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Provedeni elektrické montaze

e

~

» Otevrete kabelovou prichodku @ nebo

» Odmontovani kryta.

-

kabelové prichodky @ (zespodu) nebo @

te do otevrené

A

» Spojovaci vedeni zasu

(shora) a spojte.

» Utahnéte kabelova Sroubeni.

kozeni komponent!

$

' Opatrné - nebezpeci po

e Kabelovou prichodku oteviete vhodnym nastrojem

¢ Namontujte kabelové prichodky anebo kabelova Sroubeni

|

12
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Pfipojeni na sit’

3~ N,PE 3~ PE 1~, N, PE, Sym. 1~, N, PE, asym. )
190 -440V 190 -440V 190 -230V 190 - 230 V
50 -60 Hz 50 -60 Hz 50 -60 Hz 50 -60 Hz
L1213 N pg L11l213 pE
L [ sl 25.15ws% SI145.7WS ] [ sl 25.15ws,=5| 45.7WS ] J
4 3 x 400V 1x230V / 3 x 230V )
L PO 0@ Lﬂ Do @@
HEE R SRR ENECE
| RE Bl | EH
. %

Pripojeni na sit’ na ovladani

®

Ukonceni elektrické montaze

Eventualné pfipojeni dalSich ovlada¢i nebo ochrannych zafizeni.

Instalace a utazeni kabelovych prichodek nebo kabelovych Sroubovych spoju.

Pro uvedeni ovladani do provozu nechte oteviené kryty.
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Prehled ovladani

-

f

IS

&‘é\‘“‘*

$400V 1
20.3

IE 20.2|
20.1]

230v 1.7]
1.

DES/ |Zasuvna pozice koncového spinate DES  |X |Napdjeni externich pfistroji 24 V
NES |nebo NES X1 |Sit'ové napajeni
F1 Citliva pojistka 1,6 A pom. X2 Spinaci lista a
MOT |Zasuvna pozice pro motor ochranny spinac pro vrata
S Otocné tlacitko volby X3 |Ovlada¢ pro nouzové vypnuti
S11 | Tladitko otevrit X4 |automatické Casové sepnuti zapnuto/vypnuto
S12 | Tladitko stop X5 | Ovladac s trojtlacitkem externi
S13 | Tlacitko zavrit X6 |Jednocestna, reflexni svételna zavora
uBs |Zasuvna pozice univerzalniho ovladaciho X7 _|Tahové tlacitko
senzoru X8 |Castecné otevieni zap./vyp.
V1 Zobrazeni X20 | Bezpotencialovy kontakt relé
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5 Uvedeni ovladani do provozu

» Zasunuti resp. zapnuti

sitového pfivodniho vedeni

DES: Rychlé nastaveni koncovych poloh

~
1. Zkontrolujte smysl otaceni u vystupu

Upozornéni!
® o Rychlé nastaveni je ukonceno, druh provozu vrat pro "mrtvy muz" aktivni
e Zména koncovych poloh OTEVRENO/ZAVRENO pod body programovani
,1.1%az 1.4°
e Predkoncovy spinaC spinaci liSty se automaticky nastavi

e Mozna oprava pfedkoncového spinace prostfednictvim bodu programovani ,1.5°

\ /




=

ELEKTROMATEN"

[:E] Je nutno si prec€ist montazni navod k pohonu!

¢ Nastaveni vackového koncového spinace, viz montazni navod pro pohon

NES: Rychlé nastaveni koncovych poloh

1. Zkontrolujte smysl otaeni u vystupu

3. Najedte do pozice 5 cm pred koncovou polohou pro Zavreno a nastavte predkoncovy
spinac S5
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6 RozSirena elektricka instalace

4 Externi napajeni X1 Nouzové vypinani X3 Casové sepnuti zap/vyp X4)
1NB1L9 mZ 4@2
X1 [ X3 = X4 (s
@@ @@ %)
r———-— T N 537 | T o
A A2 ] il
| | | S1 ;s17&wi |
. @ | -
| | |
!_ _______ 1 iA@ ________ |
A1 |externi pfistroj A2 | Ovladag A3 |Ovladac
\_ Nouzoveé vypinani KliCovy spinac J
7 v N
Ovladac¢ X5
o o v A A
515 2?3?4 5.1‘5.2‘?.3:—5\.4 5.1,5.25.35.4
X5 == X5 =
Y Q@D 1R %1%)
R I I L
WV
s(;)s S14 S16 | S178 I
| P
L =
N A4 |Klidové tlagitko A6 | Trojtlagitko )
4 Svételna zavora X6 )
71 7] 7]
X6 24V, GND|6.1,6.2 X6 24V,GND|6.1,6.2 X6 24V,GND|6.1,6.2
Q00D )N %)%, 2%,
lllz 345
B2 ARRE ~oLt __QJRBRS ~ oL e B
! | | 24V | b 2av ! | 24V | L2av |
| i | ! | | ! | * !
! | | !——-—»E ! | R PNP |
| A8 ! ! ! ! i ! ! ! i
R ! A9 | A10T AT Al2 |
A8 | Reflexni Jednocestna Jednocestna
svételna zavora svételna zavora svételna zavora
A9 |Vysilac A11 | Vysila¢
\_ A10 | Pijimat A12 | Piijimag )
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4 Svételna mFiz X6 A
i i
24V,GND|6.1,6.2 24V,GND|6.1,6.2

IE::I X6 [SEe) [CRENe) X6 [e] Q o ©
o N o Q002 Q2 2@
21818
X20 S 24V 24V
e hbBls YT ik Thk b
Lz 2 | 24V | 2 : | 24V | L2V !
| | ! ' | | ! oo
24v* ; e : | o= | %NP :
A25  (A26T g A2n A28 |
X20 | Funkéni relé Svételna mfiz Svételna mfiz
Testovaci svételna mfiz A25 |Vysilac A27 | Vysilad
\_ A26 | Piijimag A28 | Piijimag Y,
r 1 s weer . r x X, v s . N
Radiovy prijimac X7 Tahovy spina€ X7 Castelné otevieni X8
X7 24VGND7T;\.2 X7 7.1\’7;\.2 X8 8?/8\.2
e 0@ @
bbl | | — !
2V 1; i N | a
| | | | 12
| | 1 S1914 | ;s17%wi ;
X | 3 | | 3 !
| A1 3 i | | | !
\_ !_A_1_4_____J' IA1_5 _______ | J
4 ) N
Semafor X20 Magneticka brzda X20
X20 X20
B
'H1
|
H1 |Semafor G1 |Usmérnovac
Y1 |Magneticka brzda
o %
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Pripojeni spiralového kabelu
elektricka spinaci lista

A18 Pfipojna krabice

ST+ Elektrické napajeni

ST  Vstup ochranného spinace vrat
SK1
SK2
B1 Elektricka spinaci lista

R1  Zakonc&ovaci odpor 8k2
X2  Zasuvna pozice fizeni vrat

Vstup elektrické spinaci listy

A18 Pripojna krabice

ST+ Elektrické napajeni

ST  Vstup ochranného spinace vrat
SK1
SK2

Vstup pneumatické spinaci listy

Tlakovinny spina¢
Radovy odpor 1k2 testovani
Zasuvna pozice fizeni vrat

PFipojna krabice

Elektrické napéjeni

Vstup ochranného spinace vrat
Elektrické napéjeni (hnéda)
Vystup (zelena)

Ground (bila)

Vysila¢€ opticky

Pfijimac opticky

Zasuvna pozice fizeni vrat

PFipojna krabice
PFipojna krabice spinaé
Kontakt vstupnich dvefi
(rozpinaci kontakt)
Spina¢ lanka
(rozpinaci kontakt)

PFipojna krabice

PFipojna krabice spina¢

Kolizni spinaé

(rozpinaci kontakt)

PFipojna krabice spinaé

Kolizni spinac

(spinaci kontakt) )
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' Upozornéni!
e e« Pouziti bezpecnostni spinaci listy pouze prostfednictvim bodu programovani

,0.1% Mozny provozni rezim vrat , 3% ,4“ nebo ,6"

v rv

Ukonceni rozSirené elektrické montaze

V pfipadé potreby pfipojeni dalSich elektrickych pfistroju anebo ochrannych zarizeni

namontujte kabelové prichodky anebo kabelova Sroubeni.
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7 Programovani ovladani

1. Programovani pouze po rychlém nastaveni koncovych poloh!

L
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8 Tabulka programovych bodu

4 Druh provozu R

U ! % Druh provozu vrat St
1x | =y=

Py :i )
’l OTEVRIT mrtvy muz =R | [E2]
ZAVRIT  mrtvy muz 1x .

OTE\/RI’T samosvornost
ZAVRIT  mrtvy muz

~

OTE\V/IVQI'T samosvornost
ZAVRIT samosvornost

LL|

OTEVRIT samosvornost

ZAVRIT Samosvornost, uvolnéni "mrtvy muz" ZAVRENI
prostfednictvim
externiho ovladace X5

g
&£

™

OTEVRIT mrtvy muz
ZAVRIT "mrtvy muz" s aktivni spinaci liStou

.
2

;i 1,’,_" % Smeér otaceni pohonu =z
1x ==
.,’,’ Zachovani sméru otaCeni pohonu [
= 1x
E
,’ Zména sméru otaceni pohonu ‘
- ®3s J
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4 Pozice vrat R
il Hruba oprava koncové polohy pro OTEVRENO (DES) @D F’E
1x
=-T= ] ] =
Pohyb vrat OTEVRENO/ZAVRENO {
1x
i Hruba oprava koncové polohy pro ZAVRENO (DES) @ §.&
1x
] ] =
. Pohyb vrat OTEVRENO/ZAVRENO {
== 1x
,f _-,’ % Jemna oprava koncové polohy pro OTEVRENO (DES)
1x
- & - - —| =/ | Bez pohybu vrat,
ﬁ tl’l’ "l’ ’7’ [+] oprava pfi OTEyI":{ENO [
— I = '|[-]1 oprava pfi ZAVRENO 1x
O , . .
,f '-,’ “ Jemna oprava koncové polohy pro ZAVRENO (DES)
1x
- & - - —| =/ | Bez pohybu vrat,
é@ t,’ ! Lf L 11+1  oprava pfi OTEVRENO it
— == =/|[-1 oprava pfi ZAVRENO 1x
~ © . . . . iy
,f i-, “ Jemna oprava predkoncového spinace spinaci liSty (DES)
1x
- & - - —| =/ | Bez pohybu vrat,
é@ t,’ ] Lf L 11+1  oprava pf OTEVRENO i
—  — =/|[-]1 oprava pfi ZAVRENO 1x
fif % Casteéné otevreni @ %\
1x
&)
= | = | Pohyb vrat OTEVRENO/ZAVRENO {
U NES: S6 nastaveni doplriku koncového spinace 1x
17 % Polohovani spinaciho bodu relé & E
’ 1x \Volba funkce relé prostfednictvim bodu programu 2.7
] ] &
= | = | Pohyb vrat OTEVRENO/ZAVRENO {
U NES: S6 nastaveni doplriku koncového spinace 1x
\ %
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Funkce vrat ¢ast 1

,_-_’ / @g Funkce spinaci liSty v oblasti predkoncového spinace
1x

-

P + ’ T . , -\‘
é‘—ﬁs\ . Spinaci lista aktivni ()
1x

(]

Spinaci lista neaktivni

L

1 | Prizpasobeni podlaze (DES)
|t (aktivace bezpecnostni spinaci listy pfi dotyku s podlahou)
. '-,’ Reverzace v prostoru dobéhu (DES)
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(| Vypnuto

{| | Zapnuto
/ (nepouzivat ve spojeni s pfizplsobenim povrchu)
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Funkce vrat ¢ast 2

Casové sepnuti L IBE
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Rozsifena funkce svételné zavory =

Vypnuto
1x

Preruseni ¢asového sepnuti a povelu pro ZAVRENO
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Rozeznani vozidla 3
Preruseni ¢asového sepnuti a povelu pro ZAVRENO,
pokud je svételna zavora vice nez 1,5 sekundy aktivni

Reverzace :5"1:" 2‘2\

0 = vypnuto
1 az 10 aktivaci bezpecénostniho zafizeni
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— 1x
b % Funkce tahového tladitka nebo dalkového radiového ovladani X7 =
1x [— =]
— ¢ | Typ impulsu 1 . . = m
(| | Vrata nejsou v koncove poloze pro OTEVRENO povel OTEVRENO - H
Vrata v koncové poloze pro OTEVRENO povel ZAVRENO 1x
= Typ impulsu 2
JC| |Poveld 5 5
OTEVRENO - STOP - ZAVRENO - STOP - OTEVRENO
.7 Typ impulsu 3 3
L =" | | Pouze povel OTEVRENO )
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4 v
Funkce vrat ¢ast 3
'_'l 7 % Funkce relé na X20
= 1x Nauka pozice vrat prostfednictvim bodu programu 1.7 (pouze DES)
- +
7 e
ﬁ AL | vypnuto
1x
{ | Impulsovy signal
! |na 1 sekundu
,-’ Trvaly signél
-/ | Cerveny semafor, trvalé svétlo pfi pohybu vrat
) -,’ Koncova poloha pro OTEVRENO 3 sekundy blikajici
=/ Koncova poloha pro ZAVRENO 3 sekundy blikajici
Cerveny semafor, trvalé svétlo pfi pohybu vrat
|4/ |Koncova poloha pro OTEVRENO 3 sekundy blikajici
Koncova poloha pro ZAVRENO vypnuto
_| | Cerveny semafor, trvalé svétlo pfi pohybu vrat
) ’-, Koncova poloha pro OTEVRENO 3 sekundy trvalé svétlo
=~ |Koncova poloha pro ZAVRENO 3 sekundy trvalé svétlo
_ | Cerveny semafor, trvalé svétlo pfi pohybu vrat
_,’-, Koncova poloha pro OTEVRENO 3 sekundy trvalé svétlo
— | Koncové poloha pro ZAVRENO vypnuto
=/ | Uvolnéni nakladaci ploSiny nebo
) ,’ zelené signalni svétlo trvalé svétlo 5
Aktivni pouze v koncové poloze pro OTEVRENO
77 | Trvaly kontakt }
L/ |v koncové poloze pro ZAVRENO
1177 | Funkce svételné sondy 3
L] | 1mpuls 1 sekundu pfi kazdém povelu pro OTEVRENO
,_’ ,’ Trvaly kontakt u pozice vrat
=/ | Buzeni brzdy
/= | Aktivni pfi jizdnim pohybu
— | Neaktivni pfi zastaveni pojezdu
1 L( | Test svételné miize apod.
L Ll 1] | Test pred kazdym pfijezdem
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4 Funkce vrat dil 4 )
,_-f i-,' % Funkce CasteCného otevieni =E
1x =vV=
-+
é@ ) ,’ VSechny vstupy pro ovladace aktivni E
1x
I~ | Vstup X7.2 aktivni
1 | Vstup X5.3 a 3
N =l | ovladani tlagitka pro OTEVRENO aktivni )
4 Bezpecnostni funkce )
I % Monitorovani sily (DES) g L EE
1x |=‘=|
Py I = 1077 | 0 = vypnuto -
-’ - 1l
F’-’ N ‘ L' | od 2 % do 10 % nastavitelné pretizeni 1)?%
) ,_-’ % Preruseni funkce svételné zavory =E
1x =V
-+
3] o 2 5
- 1x
{| | Zapnuto
/ (2x nauka stejné referen¢ni pozice)
-_’.l-_’l @g Kontrola doby pribéhu (NES) #@ﬂ - i-/‘,i i ==
1x .=‘=.
-+
7777 L7777 | 0 = vypnuto (&
é‘i\?& L - =lL!| 10 az 90 sekund 1x
.',l L @g Funkce ochranného spinade vrat =9
M Olvstup x2.2) ==
Py G | B
éxi\?’\ ,’ Kontakt lanka resp. vstupnich dvefi E H
1x
7 | Detektor pro crash (kontakt otevirace)
L | | Mrtvy muz po aktivaci
=7 | Detektor kolizi (spinaci kontakt)
=!| | Mrtvy muz po aktivaci
. 'i_’l % Zména reverzniho ¢asu ?@ﬂ - = ,i ,’ ==
1x |=‘=|
Py I { =7 |[+] pomaleji =
- - E [Tl
é@\ S/ - ! J=f{[-1 rychleji /%
- 1x J
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[ Nastaveni DU/FU N
Hi Pocet otacek na vystupu pro OTEVRENO =
1x = =~
P + 177 m m [
é"‘—&,\ I’l.’l’ 1’ \ ‘ | Poget otacek na vystupu v min-t E
== | R | 1x
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Podet otadek na vystupu pro ZAVRENO

‘ Pocet otacek na vystupu v min-t E

1x
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L _"l @g Zvyseny podet otadek na vystupu pro ZAVRENO =¥
= ax pFi vy$ce otvoru 2,5 m 5‘2
Y 1710077 Pocet otacek na vystupu v min-! B
éfg\ LI |V Bse)|_alPse) ¥ 00 o0
- e yp 1x
l.’l I_’l Prepinaci pozice na podet otadek na vystupu pro ZAVRENO @ %\
’ 1x (dbejte minimalni vysky otvoru 2,5 m!)
5 5 @
o = |=| |Pohyb vrat OTEVRENO/ZAVRENO 4
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Brzdéni pro OTEVRENO

i

Brzdéni pro ZAVRENO

i

Pocet otaéek pro pomaly pohyb OTEVRENO/ZAVRENO

i

~o

~d
")
I
pk |

I
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4 Pocitadlo cykld tdrzby N
a5 @g Predvolba cyklt Gdrzby ,5_",5’ %
1x =V

)
L

! |l 54 | 01-99 odpovida 1.000 az 99.000 cyki =
Cykly jsou odpocitavany sestupné
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Reakce pfi dosazeni nuly
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I|| Zobrazeni ,CS“ s nastavenou hodnotou z cyklu udrzby 1x N

_,_-’ Pfepnuti na "mrtvy muz" a zobrazeni ,CS* s nastavenou hodnotou z

cyklu udrzby
I | Piepnuti na "mrtvy muz" a zobrazeni ,CS*“ s nastavenou hodnotou z

|t cyklu udrzby. Drzeni stisknutého tladitka Stop po dobu 3 sekund
reaktivuje 500 automatickych cykl

. "/ Zobrazeni ,CS* s nastavenou hodnotou z cyklu udrzby a kontakt rele
spina X20

\_ /
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4 Vymazani z paméti - informacni pamét’ )
oo % Stav pocitadla cykld
Al s
1x 7mistné Cislo
@ ) r 1 o L L L
. . /. L. L.
M HT zT T H z E
Stav pocitadla cykl( v desitkovém rozdéleni posloupné
— M = 1000000 ZT = 10000 H = 100 E = 1
= HT = 100 000 T = 1000 Z = 10
o .
i/ Posledni chyba
1x
@ Zména zobrazeni poslednich 6 chyb
] _"l % Stav pocitadla cykll posledni zmény programovani
== 1x 7mistné
) ~ N i i i i
® ' 7 " e P B &
M HT zT T H z E
Stav pocitadla cykl( v desitkovém rozdéleni posloupné
— M = 1000000 ZT = 10000 H = 100 E = 1
= HT = 100 000 T = 1000 Z = 10
i "-,’ % Verze firmware
1x
@ Je zobrazena verze firmware ovladani.
Ve spojeni s DU nebo FU navic verze firmware DU nebo FU.
o /
4 Vymazani b
i-,’i-, % Vymazani vSech nastaveni
1x
3
— 1x
/ S
(| | VSechna (vyrobni nastaveni)!, mimo pocitadlo cykld 2
®3s Y,
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9 Ochranna zarizeni

X2: Vstup ochranného spinace vrat

Ochranny spinac vrat je namontovan na vratech a pfipojen spiralovym kabelem k fizeni vrat.

Bod programovani ,3.4“

/
Druh funkce

Reakce pfi aktivaci

,1¢ Spinac pro provésené

lanko/vstupni dvefe

Spinaci kontakt pferusen: Vrata zastavi

Spinaci kontakt zavien: Vrata pfipravena k provozu

»2 Kolizni spina€

jako rozpinaci kontakt

Vrata stop

Pfepnuti na rezim samocinného otevirani ("mrtvy muz")

U frekvencnich ménici: Provoz se spinanim ,mrtvy muz*

pouze pfi pomalé rychlosti

Reset chyby jen v koncové poloze OTEVRENO:

3 sekundy drzte stisknuté tlacitko STOP fizeni vrat

,1“ Spinac pro provésené

lanko/vstupni dvere

Jako funkce ,2“

Spinaé pro provéSené lanko/vstupni dvere

Pri otevieném spinaci a sou¢asném povelu k jizdé z koncové polohy je zobrazeno chybové

hiaseni ,F1.2“ P¥i aktivaci béhem pohybu vrat okamzité zastaveni a chybové hlaseni ,F1.2°

Kontakt vstupnich dvefi: Entrysense

Spinac provéreny podle (Plc) performance-level ¢ podle EN 13849-1 je monitorovan fizenim

vrat. Pfi otevieném spinaci a sou¢asném povelu k jizdé z koncové polohy je zobrazeno

chybové hlaseni ,F1.2“ Pf¥i aktivaci béhem pohybu vrat okamzité zastaveni a chybové

hlaseni ,F1.2"%
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Jazyeky ve spinadi jsou sepnuty permanentnim magnetem. Rizeni vrat vyhodnocuje polohy
spinace kontaktl nezavisle na sobé.

Pfi chybové funkci se zobrazi chybové hlaseni ,F1.7%

Kolizni spina€ jako oteviraci nebo spinaci kontakt

Kolizni spina¢ nahlasi, pokud jsou vrata mimo vedeni.

Je-li aktivovan spinaci kontakt, dojde k zastaveni, chybovému hlaseni ,F4.5 a pfepnuti na
,mrtvy muz®. Pohyb vrat je mozny pouze prostfednictvim internich tlacitek ridici jednotky vrat.
U frekvenénich ménicd je mrtvy muz mozny pouze pfi pomalé rychlosti.

Reset chybového hlaseni ,F4.5* jen v koncové poloze OTEVRENO stisknutim tladitka STOP
fidici jednotky vrat po dobu 3 sekund nebo vypnutim a zapnutim sitového napéti. Chybové

hlaseni ,F4.5 se vraci, pokud je dal aktivovan spinaci kontakt.
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X2: Vstup ochranné spinaci listy

Rizeni vrat rozezna automaticky tfi rizné ochranné spinaci listy.

/ N
' Dulezite!
e e« P¥ipfipojeni ochrannych spinacich list dbejte EN 12978!
e Rezim "mrtvy muz" je v pfipadé defektni ochranné spinaci listy vzdy mozny
- J

Vyhodnoceni odporu 1K2

Toto bezpecnostni zafizeni je pfipraveno pro spinac tlakové viny s kontaktem otevirace v
fadé s uzaviracim odporem 1K2, +/-5 %, 0,25 W. P¥fi aktivaci je v gumovém profilu vytvorena
tlakova vina, ktera aktivuje spinac tlakové viny.

Bezpeénostni spinaci lista musi byt otestovana v koncové poloze pro ZAVRENO. Pozice vrat
.predkoncovy spina€ bezpecnostni spinaci liSty“ je pouzit pro testovani. Pfejedou-li vrata v
pfijezdu pozici pfedkoncového spinace, bézi mérfeni Casu v délce 2 sekund. BEhem méreni
Casu musi byt dosednutim bezpecnostni spinaci listy vytvorena tlakova vina na povrchu.
Nedojde-li k aktivaci spinace pro tlakovou vinu, pak je testovani negativni a zobrazi se
chybové hlaseni ,F2.8%

Pri zkratu v systému spinaci liSty se zobrazi chybové hlaseni ,F2.7¢.

Aktivace bezpecnostni spinaci listy, resp. pfi trvalém preruseni proudovych okruh( se
zobrazi chybové hlaseni ,F2.6".

Vyhodnoceni odporu 8K2
Toto bezpecCnostni zafizeni je pfipraveno pro elektrickou spinaci listu s uzaviracim odporem
8K2, +/5 % a 0,25 W. Pri aktivaci dojde ke zkratu v proudovém okruhu a zobrazi se chybové

hlaseni ,F2.4". Pfi pferuseném proudovém okruhu se zobrazi chybové hlaseni ,F2.5%
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Opticka ochranna spinaci lista
Funkcni princip se zaklada na jednocestné svételné zavore. Aktivaci dojde k preruseni
svételného paprsku.

Pri aktivaci nebo chybném systému spinaci liSty se zobrazi chybové hlaseni ,F2.9%

Montaz spiralového kabelu

Zavedeni spiralového kabelu na pravé nebo levé strané pouzdra fizeni vrat. Spiralovy kabel
musi byt zafixovan kabelovym Sroubovym spojenim. Pfipojeni bezpecnostni spinaci listy
prostfednictvim 3polové zasuvky a pfipojeni protazeného lanka/prokluzovych dveri

prostrednictvim 2pdlového konektoru.

4 N\
Dulezité!

e > Kontrola pozice pfedkoncového spinace spinaci listy
¢ P¥i vySce otvoru vrat nad 5 cm musi po aktivaci spinaci listy dojit k

opétovnému najeti

. /

Funkce bezpecnostni spinaci liSty v prostoru pfredkoncového spinace

Bod programovani ,,2.1%

4 N
Funkce Reakce pfi aktivaci bezpeénostni spinaci listy

»1¢ Aktivni e Stop

Zadna reakce

»2" Neaktivni _ .
Vrata jedou do koncové polohy pro ZAVRENO

,3" Pfizpusobeni podlaze Zastaveni, oprava koncové polohy pro ZAVRENO pfi

(DES) dalSim zavirani

-4“ Reverzace v prostoru Reverzace z prostoru dobéhu pfi aktivaci
dobéhu (DES) bezpecnostni spinaci listy

- /
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Upozornéni na pfizptsobeni podlaze!

Automatické prodlouzeni lan nebo zmény povrchu v rozmezi cca. 2 az 5 cm

Pouze s koncovym spinaCem DES

Nepouzivat s opravou drahy dobéhu

Nepouzivat s tlakovinnym spinacem

Upozornéni na reverzaci v prostoru dobéhu!

K zastaveni pohonnych sil v prostoru pfedkoncového spinace

Pri vysokych otackach

Pouze s koncovym spinaCem DES

Funkce u FU pohonu neni nutna

- J

Funkce opravy drahy dobéhu
Bod programovani ,,2.2%

Automaticka oprava koncového spinaée pro dosazeni stale stejné pozice pro ZAVRENO.

q:unkce Oprava drahy dobéhu A
»0° Vypnuto
\,,1 “ Zapnuto Y,

' Upozornéni na opravu drahy dobéhu!
e o Pouze s koncovym spinatem DES

e Nepouzivat s pfizplsobenim podlaze
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Funkce reverzace

Bod programovani ,,2.5%

Omezeni reverzaci po aktivacich spinaci listy pomoci ¢asového sepnuti.

Pfi pfekroCeni nastavené hodnoty je automatické Casové zavirani deaktivovano a je

zobrazeno chybové hlaseni ,F2.2°

' Upozornéni!
e + Reset chybového hlageni ,F2.2“: Najeti do koncové polohy pro ZAVRENO

X3: Vstup nouzového vypnuti

Pfipojeni ovladace pro nouzové vypnuti podle EN 13850 nebo vyhodnocovaci jednotky pro

bezpec€nost vtazeni. Pfi aktivaci se zobrazi chybové hlaseni ,F1.4".

Upozornéni!

e o FU pohony: Nouzové vypnuti odpojuje pohon od napajeni
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10 Popis funkce

X: Elektrické napajeni 24 V DC

PFipojeni externich pfistroju jako svételna zavora, radiovy pfijimac, relé atd. prostfednictvim
svorek 24 V a GND.

Opatrné - nebezpeci poskozeni komponent!

e ¢ Celkovy pfikon externich pfistroji maximalné 180 mA

X1: Externi sitové pfivodni vedeni ovladani a napajeni

Sitové privodni vedeni ovladani

Pripojeni pres svorky X1/1.1 az X1/1.4 a PE.

RuUzna pfipojeni na sit: 3 N~, 3~, 1 N~ pro symetrické a asymetrické motory.
Sit' 400V = mustek 1.5-1.6

Sit' 230V = mustek 1.6 — 1.7

Upozornéni!

t/1%

e » Dbejte popisu ,Pfipojeni na sit* a ,Pfipojeni na sit’ na ovladani*

Napajeni externi
PFipojeni externich pfistroju na 230 V, jako svételna zavora, radiovy pfijimac, relé atd.

prostfednictvim svorek X1/1.8 a X1/1.9.

4 N
' Upozornéni!
e < Napajeni externich pristrojii 3 N~400 V nebo 1 N~230 V symetricky
e Hodnoty pojistek pres F1, citliva pojistka 1,6 A pomala
- J
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X4: Vstup automatického €asového sepnuti vyp./zap.

Pripojeni spinaCe pres svorky X4/1 a X4/2 ke spinaci pro vypnuti a zapnuti automatického
Casového sepnuti.

X5: Vstup ovladace

&Varovéni!
» Provozni rezim vrat ,mrtvy muz":

Musi byt zaru€en neruseny vyhled na vrata z mista ovladani

Druh provozu vrat ,3“ umoznuje misto montaze ovladace bez nutnosti viditelnosti na vrata.

Upozornéni!

e * Pouziti bez tlacitka STOP: Zapojte mustek X5.1 na X5.2

¢ P¥i chybé bezpecnostni spinaci listy nebo svételné zavory zadna funkce ovladace

~

/
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X6: Vstup ,Jednocestna/reflexni svételna zavora“ popr. svételna mfiz

Svételna zavora
Svételna zavora slouzi k ochrané objektu. Je aktivni pouze pfi druhu provozu vrat ,3 a ,4% v
koncové poloze pro OTEVRENO nebo b&hem pFijezdu.

Pri preruSeni svételného paprsku se zobrazi chybové hlaseni ,F2.1%

Svételna mriz
Svételna mrfiz musi mit funkci samostatného testu a musi odpovidat minimalné bezpecnostni
kategorii 2. popf. (Plc) performance-level c. Odpovida-li svételna mriz témto pozadavkim,

mohou vrata bez ochranné spinaci liSty sama najizdét do samosvornosti.

' Duleité! h
e *> Provoz bez spinaci liSty, pfipojeni odporu 8K2 prostrednictvim
svorek X2/3 a X2/4
» Svételné zavory nesmi byt pouzivany prostfednictvim systému UBS
\_ » Bod programovani ,3.2“ nelze pouzit pro svételnou mfiz )

» Pro testovani svételné mfize aktivace kontaktu relé X20.

Popis funkci relé pod bodem programovani ,2.7¢.

Pri pferuseni svételného paprsku se zobrazi chybové hlaseni ,F4.6“

P¥i kazdém povelu pro ZAVRENO je provedeno testovani, pfitom musi kontakt svételné
mrize vypnout béhem 100 ms. Je-li testovani pozitivni, musi kontakt opét béhem 300 ms
zapnout. Pfi testovani s vysledkem negativni se zobrazi chybové hlaseni ,F1.4"

» Vynulovani chybového hlaseni ,F4.7% Vypnuti a zapnuti ovladani.

' Upozornéni!
e > Pouzivat pouze svételné zavory resp. svételné mfize s rezimem ,fazovani na

svétlo”
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Reakce pfi preruseni svételného paprsku

/Poloha vrat

Reakce pfi preruseni svételného paprsku

Koncova poloha pro
ZAVRENO

e Zadna funkce

Najezd

e Zadna funkce

Koncova poloha pro
OTEVRENO bez ¢asového

sepnuti

e Zadna funkce

Koncova poloha pro
OTEVRENO s éasovym

sepnutim

¢ Vynulovani ¢asového sepnuti

Koncova poloha pro
OTEVRENO s éasovym

sepnutim a casovym

\__ preruSenim

e Vrata zaviraji 3 sekundy po skonceni preruseni

svételného paprsku

Rozsirena funkce svételné zavory

Bod programovani ,,2.4"

-

unkce RozSifena funkce svételné zavory

,0“ e Zadna funkce

,1“ Pferuseni Casového |e Vrata zaviraji 3 sekundy po skonc€eni preruseni svételného

sepnuti paprsku

o

e Vrata zaviraji po skon€eni pferuseni svételného paprsku,
»2" Rozpoznavani pfi prferusSeni delSim nez 1,5 sekundy
vozidel e Reset Casového sepnuti pfi pferuseni svételného paprsku

do 1,5 sekundy
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Preruseni funkce svételné zavory

Bod programovani ,3.2%

"~ . v v .. N\
Druh funkce Preruseni funkce svételné zavory
,0° Vypnuto
1 Zapnuto
\ P J
Proces zauceni aktivni az pfi opusténi programovani.
fli Varovani!
¢ V rezimu zauc€eni zadna ochrana objektu
V procesu zauceni je nutno vrata dvakrat zcela otevfit a zavfit. Svételny paprsek musi byt
dvakrat preruSen ve stejné pozici vrat. Poté je rezim zauc€eni ukon¢en. Pod ulozenou pozici
vrat je svételna zavora bez funkce.
/ r Al 4 r \
Zobrazeni rezimu zaueni
o vox s - (O
PFi opusténi programovani I~ <
Pfi prvnim pferuseni svételného paprsku ,_' -,’
Po druhém preruseni svetelného paprsku na stejné pozici vrat a dosazeni koncove | |, | ,
. L.
polohy pro ZAVRENO
N\ J
4 N
' Upozornéni!
e e Pfineuspésné nauce vrat znovu otevfit a zavfit, dokud se neulozi druha pozice
vrat
o J
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X7: Vstup tahové tlagitko/radiovy pfijimad

Pripojeni tahového tlacitka nebo externiho radiového pfijimace prostfednictvim svorek X7/1 a
X7/2. Spinaci kontakt musi byt bez napéti (spinaci kontakt).

Funkce tahového tla¢itka nebo dalkového ovladani

Bod programovani ,,2.6%

\
Typ impulsu |Reakce pfi aktivaci
« V koncové poloze pro OTEVRENO resp. ¢asteéném otevieni se vrata
NE ZAVROU
e Ze v$ech ostatnich pozic vrat nebo pohybi vrat se vrata OTEVROU
2" e Posloupnost povelt OTEVRIT-STOP-ZAVRIT-STOP-OTEVRIT
Q3“ e Vrata se vzdy OTEVIRAJI )
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X8: Vstup CasteCné otevieni zap./vyp.

Pripojeni spinacCe pres svorky X8/1 a X8/2, pro zapnuti a vypnuti Castecného otevreni. Pozici
vrat ¢astecné otevreni je nutno naprogramovat bodem programovani ,,1.6“.

Pfi povelu OTEVRIT jedou vrata do uloZené pozice vrat. Pfi vypnuti astedného otevieni
mohou vrata jet opét do koncové polohy OTEVRENO.

Funkce ¢astecného otevreni

Bod programovani ,,2.9%

- N
Funkce Caste€né otevieni
w1 ¢ VSechny vstupy pro ovladace
o o Castedné otevieni tahacim tladitkem X7 a internim radiovym pfijimacem:;
” e Koncova poloha pFes vSechny jiné ovladaci pfistroje
« Castedné otevieni pies externi ovladaci pfistroj X5 a interni ovladaci
o pristroj
e Koncova poloha pFes vSechny jiné ovladaci pfistroje
- )

4 I
' Upozornéni!
e e« Dvoji vydani povelu u funkce ,2“ a , 3" Pfednost pro koncovou polohu
OTEVRENO, nezavisle na pofadi zadavani
- J
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X20: Bezpotencialovy kontakt relé

Funkce relé jsou popsany pod bodem programovani ,2.7*.

4 I
' Opatrné - nebezpeci poskozeni komponent!

e ¢ Maximalni proud pfi 230 VAC 1 Aapifi24V DCO0,4 A

e Doporucujeme pouziti LED zarovek

¢ Pfi pouziti osvétlovacich prostfedkd maximalné 40 W, odolné proti narazu
- J

Monitorovani sily (pouze DES)

Bod programovani ,3.1%
Monitorovani sily Ize pouzivat pouze u vrat s Uplnym vyrovnanim hmotnosti a pohony s DES.

Dokaze rozpoznat osoby, které se na vratech vezou.

ff Varovani!
e Monitorovani sily nenahrazuje bezpeénostni opatreni proti nebezpeci z vtazeni

4 N\
Funkce Monitorovani sily
,0° e Vypnuto
e 2 mezni hodnota mala
L2° - .10
e 10 mezni hodnota velka
o J
4 N
Dulezité!

e e« Monitorovani sily pouze pro vrata s pruzinovym vyrovnavanim
¢ Vlivy prostfedi, jako napf. teplota nebo zatizeni vétrem mohou vést k neumysiné

aktivaci monitorovani sily




=

ELEKTROMATEN"

Po opusténi programovani musi vrata provést uplné otevieni a zavieni v samosvornosti.
Monitorovani sily je samostatné se zaucujici systém, ktery je ucinny od 5 cm do cca 2 m
rozpéti otvoru. Pomalu pokracujici zmény, napf. pfizpusobeni napéti pruziny, je automaticky
vyrovnavano.

PFi spusténi monitorovani sily je mozny pouze druh provozu vrat "mrtvy muz". Soucasné je

zobrazeno chybové hlaseni ,F4.1% K resetu dojde po dosazeni nékteré z koncovych poloh.

Kontrola doby pribéhu (pouze NES)

Bod programovani ,3.3%
Nastavena doba béhu je automaticky srovnavana s casem namérfenym mezi koncovymi
polohami. Pfi pfekroCeni doby béhu se zobrazi chybové hlaseni ,F5.6“.

Vynulovani chybového hlaseni ,F5.6“ pfi zavfeni vrat.

Upozornéni!
e ¢ Doba béhu je z vyroby nastavena na 90 sekund

e Doporucena hodnota nastaveni: Doba béhu vrat + 7 sekund
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Systém UBS

Systém UBS je jednoducha zasuvna pfipojovaci technika GfA. Ovladace jsou s fizenim

spojeny béznym Patch kabelem a jsou automaticky rozeznany.

Upozornéni!

e o Pristroje UBS maji stejné funkce jako ovladace propojené kabely

4 .
Pripoj UBS
UBS E UBS UBS
Trojtlagitko Reflexni externi Tahové tlagitko
\_ Svételna zavora Radiovy pfijimac

Zména ¢asu reverzace

Bod programovani ,3.8%

Zkraceni reverzniho ¢asu slouzi k redukci provoznich sil. Prodlouzeni reverzniho ¢asu slouzi

k Setfeni mechaniky vrat.
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Pocitadlo cykli udrzby

Bod programovani ,8.5%

Cyklus udrzby muze byt nastaven mezi ,0“ a ,99.000“ cykly, pfi€emz nastaveni se provadi po
tisicich.

Pocitadlo cykll udrzby se pfi kazdém dosazeni koncové polohy Otevieno snizuje o jeden.

Pokud dosahl cyklus udrzby hodnoty 0, je aktivovano nastaveni z bodu programovani ,8.6“.

Indikace zkratu / pretizeni

V pfipadé zkratu, popf. pfetizeni napajeciho napéti 24 V DC zhasne 7segmentové

zobrazeni.

Funkce Standby

Dokud nenastala zadna chyba ani neni dan zadny povel, pfepina ovladani zobrazeni na
~otandby®.
Pfi nastaveném automatickém ¢asovém sepnuti vétSim nez 60 sekund je Standby aktivni.

Je zobrazovan pouze levy bod.

Funkce ,Standby” je ukonCena povelem nebo aktivaci oto¢ného tlacitka volby ,S*.
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11 Zobrazeni stavu

4 Chyba N
,’-_ Zobrazeni: ,F“ a Cislice
Zobrazeni . __ .
stavu Popis chyby Opatreni k odstranéni chyby
- Svorka X2.1 — X2.2 oteviena. ) o
11 .y , - Kontrola ochranného spinace vrat.
- Spina€ lanka / kontakt vstupnich dvefi . . . .
L L, Kontrola pferuseni spojovaciho vedeni.
otevreny.
17 Otevvr%nl bezpechStnv|h9 ok’rul?ulDES. Kontrola nouzového ruéniho ovladani.
L Spusténo nouzové ruéni ovladani. Y v .
- . . Kontrola pfetizeni nebo blokady pohonu.
Spustila tepelna ochrana motoru.
1L Svorka X3.1 — X3.2 oteviena. Kontrola nouzového vypnuti.
L1 Aktivovano nouzové vypnuti. Kontrola preruseni spojovaciho vedeni.
- Chybny Entrysense. Otevfeni a zavieni prokluzovych dvifek.
11 PF . _— .
Lo fechodové odpory pfili§ vysokeé. Kontrola odporu.
Chybna montaz Entrysense. Kontrola montaze prokluzovych dvifek.
100 Ridici vstup Entrysense Vypnuti a zapnuti ovladani.
LLY| | X2.1 = X2.2 chybny. PFipadné vyména ovladani.
117 e ey Kontrola elektrické instalace ochranné spinaci
L Nerozeznana zadna ochranna spinaci lista. listy.
< Svorka X6.1 — X6.2 oteviend. Kontrola vyro'vnanll svetelne’zavory.
I~ L . . Kontrola spojovaciho vedeni.
o Aktivovana svételna zavora. o Lo . Y s
Pfipadné vymeéna svételné zavory.
= = Do’sazgna Taxmalm reverzace aktivaci Prekézky v dréze vrat.
C.C spinacich list. Kontrola funkce ochranné spinaci listy
(Pouze u automatického ¢asového sepnuti) '
o
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Najeti na nouzovy koncovy spinac¢ pro
OTEVRENO nebo ZAVRENO.
Spusténo nouzové ruéni ovladani.
Spustila tepelna ochrana motoru.

4 N
Chyba
,’-_ Zobrazeni: ,F“ a Cislice
Zobrazeni . __ . .
stavu Popis chyby Opatreni k odstranéni chyby
L Lo . Kontrola funkce ochranné spinaci listy.
L=, 77| | Aktivovana spinaci lista 8k2. Kontrola spojovaciho vedeni z hlediska zkratu.
,-’ ’-, Defektni spinaci lista 8k2. Kontrola fuvnkcg ochranne spinaci liSty.
L. Kontrola pferuseni spojovaciho vedeni.
5 | Aktivovana spinaci lista 1k2. Kontrola funkce ochranné spinaci ity.
L. L Kontrola pferuseni spojovaciho vedeni.
7 Sy Kontrola funkce ochranné spinaci listy.
L. | |Defekinispinacilista 1k2. Kontrola spojovaciho vedeni z hlediska zkratu.
0 - _— Aktivace testovani ve spodni koncové poloze.
.| | 1k2 testovani negativni. Kontrola pfedkoncového spinaée (u NES ,S5%).
'_l [_’( Optlcka’ochranna spinaci lista aktivovana nebo Kontrola funkce ochranné spinaci listy.
L. defektni.
(DE.S) . . o Zpétné zajeti vrat ve stavu bez napéti
ROZjeZvd nouzoveého koncoveho spinace pro rostfednictvim nouzového ruéniho ovladani
OTEVRENO. P :
_’ ,’ (NES) Kontrola nouzového koncového spinace pro
= OTEVRENO nebo ZAVRENO.

Kontrola nouzového ruéniho ovladani.
Kontrola pohonu z hlediska pfetizeni nebo
blokady.

LIJ
ey
)

(DES)
Rozjezd nouzového koncového spinace
ZAVRENY.

Zpétné zajeti vrat ve stavu bez napéti
prostfednictvim nouzového ru¢niho ovladani.

gy
'\
-

(NES)
Chybna aktivace predkoncového spinace ,S5°

Zkontrolujte funkci a nastaveni pfedkoncového
spinace ,S5°

/
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4 I
Chyba
,’-_ Zobrazeni: ,F“ a Cislice
Zobrazeni . __ .

stavu Popis chyby Opatreni k odstranéni chyby

- - i xa s S .. .. | Propojte koncovy spinac s Fizenim.

-,’ L 7 Nerqzeznan za’d ny koncovy spinac (aktivni pfi Zkontrolujte spojovaci vedeni koncového

P prvnim uvedeni do provozu). S
spinace.

a5 Systém koncovych spinaci byl zménén, bez Reset ovladani prostfednictvim bodu programu

=Ll | resetu ovladani. ,9.5.

-,_’ ,’ Interni pravdépodobnost chyby. Potvrzeni chyby dalSi jizdni instrukci.

’-,’ ,’ Aktivace monitorovani sily. Kontrola tézkosti chodu mechaniky vrat.
Zkontrolujte detektor kolizi resp. spojovaci

Lc . , . B vedeni.

1 Aktivovan detektor kolize X2.1 - X2.2. Resetujte chybu, drzte tlagitko stop 3 sekundy
stisknuté.

L1 | Svorka X6.1 - X6.2 oteviena. Zkontrolujte svételnou mfiz.

LL!| | Aktivovana svételna mfiz. Zkontrolujte pferuseni spojovaciho vedeni.
)_’1 1 Defekini svételnd miis. Dbejte ud_aju vyr_obce 'svetelnle mfize.
. Zkontrolujte spojovaci vedeni.

T e Vypnuti a zapnuti ovladani.

JlLs| | Chybafidici jednotky. Pfipadné ovladani vyménte.

I | Vypnuti a zapnuti ovladani.

| 1| | Chyba ROM. PFipadné ovladani vyméte.

3 Vypnuti a zapnuti ovladani.

J.C| | ChybaCPU PFipadné ovladani vyméiite.

- %
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4 I
Chyba
,’-_ Zobrazeni: ,F“ a Cislice
Zobrazeni . __ . .
stavu Popis chyby Opatieni k odstranéni chyby
C Vypnuti a zapnuti ovladani.
J|3 | Chyba RAM. Pfipadné ovladani vyméte.
L . f e Vypnuti a zapnuti ovladani.
277 | Chybainterni oviadani. PFipadné ovladani vyméfite.
gl g C . o Zkontrolujte konektory a spojovaci vedeni DES.
b_ i-, Chyba digitalniho koncového spinace (DES). Vypnéte ; zapnéte O\Xédé‘:ﬁ.]
i Zkontrolujte téZkost chodu mechaniky vrat.
'-,. ,’-, Chyba v pohybu vrat. Zkontrolujte otacivy pohyb koncového spinace.
== Vypnéte a zapnéte ovladani.
/_’ ’1 Chyba sméru otégen. Zména smeru“otacenl prostifednictvim bodu
g programu ,0.2°
0 - , . Potvrzeni chyby jizdni instrukci.
b lx Nepfipustny pohyb vrat ze stavu klidu. Zkontrolujte brzdu a pohon.
Il . S Potvrzeni chyby jizdni instrukci.
T Pohon nesleduje stanoveny smeér jizdy. Zkontrolujte pretizeni pohonu.
I PFilis k& rvehl inani DU / EU Vypnéte a zapnéte ovladani.
. Filis vysoka rychlost spinani / FU. PFipadné vyméite pohon.
| Interni pferuSeni komunikace frekvencéniho Vypnéte a zapnéte ovladani.
L ménice. PFipadné vymérite ménic frekvence.
- Potvrzeni chyby jizdni instrukci.
,’-,_ -,’ Podpéti v pomocném okruhu. Zméfte vstupni sitoveé napéti.
— = Zménite Easy rampy/rychlosti.
- )
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/ N
Chyba

,’-_ Zobrazeni: ,F“ a Cislice

Zobrazeni . " . .
stavu Popis chyby Opatreni k odstranéni chyby
_ Zméfte vstupni sitové napéti.
/-,_ ’-,’ Nadmérné napéti v meziobvodu. Potvrzeni chyby jizdni instrukci.
- Zméfite Gasy rampy/rychlosti.
I . « Pretizeni pohonu.
Ll Prekrocena mez teploty. Ochlazeni pohonu a snizeni po¢tu cyKkIu.
P R Pretizeni pohonu.
,’ ] ,’-, Trvalé proudové pretizeni. Zkontrolujte téZkost chodu resp. hmotnost
— = mechaniky vrat.
7 Zkontrolujte brzdu, pfipadné vyménte.
Lt Chyba brzdy / FU. PFi opakovani vyménte pohon.
Il i iex s Potvrzeni chyby jizdni instrukci.
Ll Sbérné hiaseni FU. PFi stalém hlaseni vyménte pohon.
,’7 ,’ Pr.' ‘?”’,”'”,‘ U\{edenl .do provozu nedodrzena Pojizdéni s vraty minimalné 1 sekundu.
Ll minimalni dréha pojezdu.

- J
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Povely N
,’_-_ Zobrazeni: ,E* a Cislice
Cislice Popis povelu
1 1 Je pripraven povel pro otevieni.
L 1 |Ridici vstupy X5.3, X7.2, interni radiovy systém, ovladaé UBS resp. radiovy pfijimaé UBS.
- ge pfipraven povel stop.
,_’,-’ Ridici vstupy X5.2, X7.2, interni radiovy systém, fidici pfistroj UBS resp. radiovy pfijima¢ UBS
= nebo sou€asny povel pro otevieni a zavfeni.
1 ge pfipraven povel pro zavreni.
L Ridici vstupy X5.4, X7.2, interni radiovy systém, ovlada¢ UBS resp. radiovy pfijima¢ UBS.
o %
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/

Zobrazeni
stavu

Stavova hlaseni

Popis

,’ . ’-, Dosazen predem nastaveny stav pocitadla cyklt udrzby.

Bod vlevo nesviti: Zkrat nebo pretizeni obvodu ovladaciho proudu.

/ _’, { Aktivovana zména sméru otaceni, mozné pouze pfi prvnim uvedeni do provozu a pohonu.
m I Provedena zména sméru otaceni, mozné pouze pfi prvnim uvedeni do provozu a pohonu.
L1 - ,
o Programovani zablokované.
blikaiici
NN
. Nauka koncové polohy pro Otevieno.
blikajici

Vg Nauka koncové polohy Zavieny.

blikajici

Najezd aktivni.

blikajici

L. PFijezd aktivni.

blikajici
,’-_ -,’ Zastaveni mezi nastavenymi koncovymi polohami.
,’ ) ,’ Zastaveni v koncové poloze Otevieno.
'-_ - Zastaveni v poloze ¢astecného otevreni.
,’ ) ,’ Zastaveni v koncové poloze pro Zavieny.
I~| <7 |Blokovani programovani potvrzeno.
L. Blikajici zobrazeni: Odblokovani programovani aktivni.
{ _( |Prerusenifunkce svételne zavory:
L/ 1| |Pfiprvnim preruseni svételného paprsku.

7 _1 | Preruseni funkce svételné zavory:
PFi opusténi programovani.

A
<
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12 Vysvétleni znacek

Znacka Vysvétleni

Pozadavek: Pre¢teni montazniho navodu

jmi e

Pozadavek: Kontrola

Pozadavek: Zaznamenani

W ©

PozZadavek: Nastaveni bodu programovani v zaznamu

)
I

Prvotni nastaveni bodu programovani z vyroby

Prvotni nastaveni bodu programovani z vyroby, hodnota stojici vpravo

AR

1B

Prvotni nastaveni minimalni hranice z vyroby, zavislé na pohonu

k

1

Prvotni nastaveni maximalni hranice z vyroby, zavislé na pohonu

A |

Rozsah nastaveni

|
+

Pozadavek: Volba bodu programovani nebo hodnoty, oto€eni otoéného tladitka volby doleva
nebo doprava

Pozadavek: Pochopeni bodu programovani, jednorazova aktivace oto€ného tlacitka volby

o) 2%

Pozadavek: UloZeni, jednorazova aktivace oto¢ného tlacitka volby

/
N
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/ j L N
Znacka Vysvétleni
Pozadavek: Nastaveni prostiednictvim klavesnice skfiné OTEVRENO/ZAVRENO,
tlaCitko pro OTEVRENO: Hodnota vzestupné, tlagitko pro ZAVRENO: Hodnota sestupné
@ Pozadavek: Jednorazova aktivace tlacitka pro ZASTAVENI prostfednictvim klavesnice skfiné
1x
&
~ Pozadavek: UlozZeni, )
1x jednorazova aktivace tlacitka pro ZASTAVENI prostfednictvim klavesnice skfiné
&
~ Pozadavek: Ulozeni, ]
®3s stisknuti tlacitka pro ZASTAVENI prostfednictvim klavesnice skiiné po dobu 3 sekund
Pozadavek: Reset ovladani, )
®3s aktivace tlacitka pro ZASTAVENI prostfednictvim klavesnice skfiné po dobu 3 sekund
RS PoZzadavek: Najeti do pozice vrat
\\
S~ .
N B Pozadavek: Najeti vrat do koncové pozice pro OTEVRENO
\\
N H Pozadavek: Najeti pfedkoncového spinace
\§ Pozadavek: Najeti vrat do koncové pozice pro ZAVRENO
- /




Popis vestavby o Q@
ve smyslu smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES L

ELEKTROMATEN®

vztahujici se na neuplny stroj, pfiloha Il ¢ast B

GfA - Gesellschaft fir Antriebstechnik
L. i . GmbH
Prohlaseni o shodé Dr.-Ing Hammann GmbH & Co KG

Wiesenstrale 81

ve smyslu EU smérnice o EMV 2004/108/ES 3
40549 Dusseldorf

4 My, N
GfA — Gesellschaft fur Antriebstechnik
timto prohlasujeme, ze nize uvedeny produkt odpovida shora zminéné smérnici EU, a je urCen
pouze k vestavbé do zafizeni vrat.

TS 970
Uplatnéné normy
DIN EN 12453 Vrata - bezpecnost pfi pouzivani strojné ovladanych vrat
DIN EN 12978 Ochranna zafizeni pro strojné pohanéné dvere a vrata
DIN EN 60335-1 Bezpecnost elektrickych pfistroji pro domaci potfebu a podobné ucely -

Cast 1: VSeobecné pozadavky
DIN EN 61000-6-2 Elektromagnetickd kompatibilita (EMC) ¢ast 6-2
Zakladni odborna norma — odolnost proti ruseni pro primyslovou oblast
DIN EN 61000-6-3 Elektromagneticka kompatibilita (EMV) ¢ast 6-3
Zakladni odborna norma — vysilani ruSeni pro obytnou oblast, obchodni a
femeslné oblasti jakoz i malé podniky

Zavazujeme se predlozit na odivodnénou zadost dozoréim Uuradim zvlastni
dokumentaci tykajici se neuplného stroje.

Osoba zplnomocnéna k sestaveni technické dokumentace

(EU adresa v podniku)
Dipl.-Ing. Bernd Synowsky

Osoba povéfena dokumentaci

Neuplné stroje ve smyslu EU smérnice 2006/42/EG jsou uréeny k vestavbé do jinych stroji (nebo
jinych nedplnych stroji/zafizeni) resp. slouceni s nimi, za ucelem vytvoreni Uplného stroje ve
smyslu této smérnice. Tento produkt smi byt tedy uveden do provozu teprve tehdy, kdyz bylo

stanoveno, Ze Uplny stroj/zafizeni do néhoz byl zabudovan, odpovida ustanovenim shora zminéné

smérnice.
Diisseldorf 23.5.2013 Stephan Kleine gf/ @_ —
Jednatel Podpis
\_ i J




